
Revealed Choice WS 2016/17
Einteilung in Entfernungsklassen, welche alternativenspezifisch formuliert

werden müssen.

Wetter: für die Jahreszeit sehr schön!

Entfernung
Klassen-

mitte

Wahl

Alt. 1:

Fuß

Wahl

Alt. 2:

Rad

Wahl

Alt. 3:

ÖV

0-1 km 0.5 km 0 0 1

1-2 km 1.5 km 1 0 1

2-3 km 2.5 km 0 1 0

3-5 km 4.0 km 0 1 6

5-10 km 7.5 km 0 0 1

10-20 km 15 km 0 0 2

Modell:

Vi(r) = r (β1δi1 + β2δi2) + β3δi1 + β4δi2 bzw.

V1 = β1r + β3,

V2 = β2r + β4,

V3 = 0



Revealed Choice WS 2016/17: Fitgüte
(keine Berücksichtigung der Rad- und Kfz-Verfügbarkeit)

V1 = β1r + β3,

V2 = β2r + β4,

V3 = 0
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Daten Fuß
Daten Rad
Modell Fuß
Modell Rad

lnLinit = −15.38,

lnL = −7.79,

β̂1 = −1.09 ± 0.97,

β̂2 = −0.27 ± 0.39,

β̂3 = +0.53 ± 2.05,

β̂4 = −0.60 ± 1.54



Fitgüte in Abhängigkeit der Entfernung
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Keine Berücksichtigung der Rad− und Kfz−Verfügbarkeit

Fuss
Fuss+Rad
Daten Fuß

Daten Fuß+Rad

lnLinit = −15.38,

lnL = −7.79,

β̂1 = −1.09 ± 0.97,

β̂2 = −0.27 ± 0.39,

β̂3 = +0.53 ± 2.05,

β̂4 = −0.60 ± 1.54

Vi(r) = r (β1δi1 + β2δi2) + β3δi1 + β4δi2



Log-Likelihoodfunktion: Schnitte durch den Parameterraum
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Vi(r) = r (β1δi1 + β2δi2) + β3δi1 + β4δi2

β̂1 = −1.09 ± 0.97, β̂2 = −0.27 ± 0.39,

β̂3 = 0.53 ± 2.05, β̂4 = −0.60 ± 1.54



Likelihood- und Log-Likelihoodfunktion bezüglich β1 und β2

L/Lmax
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Likelihoodfunktion L(β1, β2, β̂3, ...)
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Log-Likelihoodfunktion L̃(β1, β2, β̂3, ...)

Vi(r) = r (β1δi1 + β2δi2) + β3δi1 + β4δi2


